EC-max16 16 mm, Conmutacion electronica (Brushless), 5 W

[T [#0.051C
M1.6x2.4 tief/deep 1.6 x3 “e"“ﬁ”—‘ $[P0.2]A
% [Bo2]s _M1.6x2.4_tief/deep
&
TN oF IR
~ _A O\
O : Ok
N T — |- _ 7 Ny
5 St it s | :
g 3 o
ogleg L.
o O
®l 9l
0
6.1-0.2 24 _max. 150 +10
L | PIN 1 IN 8
Conector tipo: 8 polos 2.5 mm
Sooooooa por sjemplo WCON WF2512-Hxx || =10 ©00000 M 1:1
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Il Programa Stock Referencia

1 Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

283825 283826 283827 283828

Valores a tensiéon nominal

1 Tensién nominal \' 4.5 6 9 12
2 Velocidad en vacio rom 12800 13500 12600 13500
3 Corriente en vacio mA 148 120 724 60.2
4 Velocidad nominal rom 5170 5690 4920 5840
5 Par nominal (max. par en continuo) mNm 3.33 3.2 3.29 3.23
6 Corriente nominal (max. corriente en continuo) A 118 0.903 0.574 0.456
7 Par de arranque mNm 5.82 5.79 5.64 5.95
8 Corriente de arranque A 1.89 149 0.901 0.762
9 Max. rendimiento % 53 53 53 53
Caracteristicas
10 Resistencia en bornes fase-fase Q 2.38 4.04 9.99 15.7
11 Inductancia en bornes fase-fase mH 0.0396 0.0634 0.163 0.254
12 Constante de par mNm/A 3.08 3.9 6.26 78
13 Constante de velocidad rpom/V 3100 2450 1530 1220
14 Relacion velocidad/par rpm/mNm 2390 2540 2440 2470
15 Constante de tiempo mecanica ms 107 1.4 109 111
16 Inercia del rotor gcm? 0.428 0.428 0.428 0.428

Especificaciones

Datos térmicos
17 Resistencia térmica carcasa/ambiente 23.5 K/W
18 Resistencia térmica bobinado/carcasa 2.57 K/W

Rango de funcionamiento Leyenda

n[rpm] Il Funcionamiento en continuo
Teniendo en cuenta los valores de resistencia

19 Constante de tiempo térmica del bobinadd).943 s 20000 50w térmica antes mencionados (lineas 17y 18). El rotor
%g %onstantte de t|eg_1p(>tterm|ca del mOt(:{o 13090(18 283826 alcanzara la maxima temperatura durante funciona-
emperatura ambiente -4U..+ miento en continuo a 25°C de temperatura ambiente
? ; o 15000
22 Max. temperatura del bobinado +155°C = limite t&rmico.

Datos mecanicos(rodamiento abolas pretensado) 10000

23 Max. velocidad permitida 20000 rpm [ 1 Funcionamiento intermitente
24 Juego axlall con < %g NO 12 mm 5000 El motor puede ser sobrecargado durante cortos
carga axia >1. .14 mm . P
25 Juego radial pretensado periodos (ciclicamente).
26 Carga axial max. (dinamica) 1N 1 > ' MmN . . .
27 Max. fuerza de empuje a presion (estatica) 18 N r 1020 80 AImNml  _ Potencia nominal asignada
(idem, con eje sostenido) 600N 0.2 0.4 0.6 0.8 1.0 I[A]
28 Carga radial max. a 5 mm de la brida 6N
29 ﬁgﬁsesgggggf(:sca%ngglos [ Sistema Modular maxon Detalles en el catalogo de la pagina 36
30 Numero de fases 3 Reductor planetario Encoder MR
31 Peso del motor 869 16 mm =] p = —= 4—83 128/256/512 ppy,
Los datos de la tabla son valores nominales. ga]éin%%glén — gggif‘grfgzs
Conexiones (cables AWG 24) Reductor planetario Electronicas Recomepc:ladas:
marron Bobinado 1 motor Pin 1 16 mm EH Notas Pagina 36
rojo Bobinado 2 motor Pin 2 0.2-0.6 Nm ESCON Module 24/2 486
naranja Bobinado 3 motor Pin 3 Pagina 370 ESCON 36/3 EC 487
amarillo Vha 3..24VDC  Pin4 Husillo ESCON Mod. 50/4 EC-S 487
verde oD a1 Fin® 216 mm 1=li=‘ DEC Module 24/2 491
azu ensor Ha in@ Pagina411-413 EPOS4 Micro 24/5 495
violeta Sensor Hall 2 Pin7
gris Sensor Hall 3 Pin 8 EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496
Esquema de conexionado para los sensores Hall EPOS4 Comp. 24/5 3-axes 497

ver pagina 47
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