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I | agerprogramm Artikelnummern

[ Standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

283831 283832 283833 283834 283835

Motordaten \ \ \
Werte bei Nennspannung
1 Nennspannung \ 6 9 12 18 24
2 Leerlaufdrehzahl min-! 12000 11900 11900 11900 11900
3 Leerlaufstrom mA 130 851 64.2 426 319
4 Nenndrehzahl min- 7120 7090 7300 7170 7350
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 766 78 8.02 787 819
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 1.76 117 0.909 0.593 0.461
7 Anhaltemoment mNm 19.2 19.8 21.1 20.3 22
8 Anlaufstrom A 417 2.82 2.27 145 117
9 Max. Wirkungsgrad % 69 69 70 70 71
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Phase-Phase Q 144 319 53 124 20.5
11 Anschlussinduktivitat Phase-Phase mH 0.034 0.079 014 0.317 0.566
12 Drehmomentkonstante mNm/A 4.61 702 9.32 14 18.7
13 Drehzahlkonstante min-/V 2070 1360 1020 681 510
14 Kennliniensteigung min“'/mNm 646 619 582 602 556
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 5.75 5.51 518 5.36 4.95
16 Rotortragheitsmoment gcm? 0.85 0.85 0.85 0.85 0.85
Betriebsbereiche Legende
Thermische Daten P . .
17 Therm. Widerstand Gehzuse-Luft 77 kw " Imin’ BN Dauerbetriebsbereich
18 Therm. Widerstand Wicklung-Gehause 141 K/W Unter Berlicksichtigung der angegebenen ther-
19 Therm. Zeitkonstante der Wicklung 09s 20000 8.0w mischen Widerstande (Ziffer 17 und 18) und einer
%10 B’:ﬁé@bfﬁgﬁ&ﬁ?gg Sres Motors 40 +140%)7°CS) 283833 Umgebungstemperatur von 25°C wird bei dauernder
22 Max. Wickimgstemperatur 155G 15000 Belastung dis maxima zuléssige Rotortemperatur
Mechanische Daten (vorgespannte Kugellager) 10000
23 Grenzdrehzahl 20000 min”' [ 1 Kurzzeitbetrieb
24 Axialspiel bei Axiallast <1.5N omm 5000 Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend tiber-
N >15N 014 mm lastet werden.
%g l}\?llaac::a;iri);% Belastung (dynamisch) vorgespaq?\'lt
27 Max, axiale Aufpresskraft (statisch) 18 N — 20 40 60 80 100 W —— Typenleistung
(statisch, Welle abgestiitzt) 400N 0.4 0.8 1.2 1[A]
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 6N
29 \é\galgggfzgﬁfzmkatlonen [ maxon Baukastensystem Details auf Katalogseite 36
30 Anzahl Phasen 3 Planetengetriebe Encoder MR
31 Motorgewicht 529 &6 mm EE_ . b g — - J= 4_Ee 128/256/512 Imp.,
Motordaten gemass Tabelle sind Nenndaten 0'2- - 06 Nm = 2/3 Kanal
: Seite 370 Seite 462
Anschliisse (Kabel AWG 24) Planetengetriebe Empfohlene Elektronik:
braun Motorwicklung1  Pin1 22 mm El]i—f—f H - Hinweise Seite 36
rot Motorwicklung2  Pin 2 05-20Nm ESCON Module 24/2 486
orange Motorwicklung3 Pin3 Seite 377 ESCON 36/3 EC 487
gelb Vi 3..24VDC  Pin4 Spindelgetriebe ESCON Mod. 50/4 EC-S 487
griin GND Pin5 716 mm I=| - DEC Module 24/2 491
Volett  HallSensor2  Pin? Seite 471-413 ) EPOSA Micro 24/5 495
grau Hall-Sensor 3 Pin 8 i . EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496
Schaltbild fiir Hall-Sensoren siehe S. 47 %l;g‘:sr'get”ebe ] EPOS4 Comp. 24/5 3-axes 497
Seite 414/415 1
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